INSTRUKCJA UZYTKOWNIKA

SAMOCHODOWY 1 KANALOWY DETEKTOR PETLI INDUKCYJNEJ RTS-DET1

Detektor RTS-DET1, jest urzadzeniem elektronicznym, wspdtpracujagcym z petlami
indukcyjnymi, stuzagcym do bezkontaktowego wykrywania pojazdéw samochodowych. Gtéwne
zastosowanie znajduje w branzy drogowej, automatyki bram wjazdowych oraz Osrodkach
Doskonalenia Techniki Jazdy. Cyfrowa technologia detektora petli umozliwia urzadzeniu wykrycie
zmiany indukcyjnosci petli, gdy tylko wykryje metalowy obiekt w obszarze swojego dziatania. Petla
utozona jest w ksztatcie kwadratu lub prostokata. Po wykryciu pojazdu detektor zasila dwa wyjscia
przekaznikowe, z czego kazdy moze by¢ konfigurowany indywidualnie.

Instalacja detektora:

& Zainstaluj detektor w wodoodpornej obudowie. Zalecamy osadzenie studzienki rewizyjnej, w ktérej
nastepnie umieszczamy hermetyczng obudowe dla detektora IP68.

& Detektor powinien znajdowad sie mozliwie blisko petli indukcyjnej

& Unikaj instalacji w obszarach silnych pél magnetycznych, w poblizu linii wysokiego napiecia.

& Nie instaluj urzadzenia na drgajacych obiektach.

& Odlegtos¢ miedzy detektorem a petlg nie powinna przekracza¢ 20m. Petle indukcyjne RTS-LOQP,
dostarczane sg z 5 lub 15m kablem przytaczeniowym.

Podtgczen elektrycznych dokonaj zgodnie z ponizszym schematem. Podczas instalacji zwrdc
szczegblng uwage na napiecie zasilania detektora, ustalone podczas sktadania zaméwienia.
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Panel przedni i przetaczniki.

Na przednim panelu znajdujg sie dwie diody sygnalizacyjne:

Czerwona — POWER — informuje o prawidtowym zasileniu detektora

Zielona — DETECT — zapala sie gdy pojazd zostaje wykryty. Pulsuje 1/s w przypadku braku lub
uszkodzeniu petli indukcyjnej.


http://cme-torun.pl/petle_indukcyjne.html

Konfiguracja parametréw.

Wszelkich zmian nastaw i parametréw detektora dokonujemy wytacznie za pomocg przetacznikéw
suwakowych tupu DIP-Switch od 1-8.

Czestotliwosc petli. DIP1-2

W przypadku instalacji dwdch petli obok siebie
istnieje ryzyko wzajemnego zaktécania. Detektor
umozliwia regulacje czestotliwosci pracy petli w

zakresie 20kHz — 170kHz, w czterech progach od

najnizszej do maksymalnej zgodnie z rysunkiem.

Wyboér czutosci. DIP3-4

Detektor umozliwia wybor czterech progéw czutosci
poprzez zmiane nastaw DIP3 i DIP4. Zgodnie

z rysunkiem.

Automatyczne zwiekszenie czutosci DIP5

Nastawa w pozycji ON powoduje automatyczne podniesienie czutosci do maksymalnej wartosci, gdy
pojazd znajduje sie w polu petli. Po jej opuszczeniu czuto$¢ wraca do normalnego poziomu.

Filtry DIP6

Zeby wyeliminowa¢ zaktécanie ze strony ztego $rodowiska lub innych czynnikéw, istnieje mozliwos$¢
wigczenia dodatkowego filtru ustawiajgc DIP6 w pozycji ON. W tym przypadku czas reakcji detektora
zostaje wydtuzony oraz czuto$¢ zmniejszona. Zwykle DIP6 pracuje w pozycji OFF. W przypadku ztej
pracy detektora nalezy w pierwszej kolejnosci sprawdzi¢ ciggto$¢ petli indukcyjnej, jezeli jest
sprawna, w ostatecznosci mozna zatgczyc filtr.

Wyjscia przekaznikowe

Przekaznik 2 - wyjscie zatgczane chwilowo. Konfiguracja rodzaju zatgczenia przez DIP7.
DIP7 w pozycji OFF — Kiedy pojazd najedzie na petle i zostanie wykryty, pin 3 i 4 przekaznika zostajg
zwarte na ok 500ms. Bez znaczenia czy pojazd opuscit pole petli. Dla DIP7 w pozycji ON, zatgczenie
przekaznika nastgpi dopiero po opuszczeniu pola petli.

Przekaznik 1 — wyjscie zatgczane na caty czas obecnosci pojazdu w polu petli. Pin 5 i 6 przekaznika
zwarte. Maksymalny czas zatgczenia przekaznika to 10min (DIP8 — OFF), lub nieograniczony — podczas
catej obecnosci pojazdu w polu petli (DIP8 — ON). Po opuszczeniu pola petli pin 5 i 6 zostajg rozwarte.



Przycisk RESET
Urzadzenie nalezy resetowac kazdorazowo, gdy nastgpi zmiana ustawien na przyciskach DIP.

Dane techniczne:

Zasilanie: 230VAC, 12/24 DC/AC — wg zamOlwienia.

Tolerancja napiecia zasilania +- 10%.

Pobdr mocy : 4,5VA

Temperatura pracy: -20 C do +65 C

Wyjscia przekaznikowe : 230V/5A

Czas reakcji na pojazd : 10ms.

Impedancja petli : 50 do 1000uH. Optymalnie 100 do 300uH.
Maksymalna odlegtos¢ detektora od petli : 20m.

Wymiary : 78x40x108 (DxSxW)




